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Automata mérés folyamat m
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Mérés megvaloésitasa
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Példa
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Mérokor modositas
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«oet the value of Cv2_V11to 0, Cv2_V2to 1 and Cv2_V3to 1"
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Tesztpadfiiggetlenités célja m

,Kulonbozd mérdkorrel rendelkez6 tesztpadok vezeérlése,
ugyanazzal a szoftverrel, és szekvenciaval. A szekvencia
felepitéset csak a PRF befolyasolja, a mérokortdl fuggetlen.”
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A megvaloésitas eszkozei
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Modellek

v" Konfiguralhato be- és kimenetek

v Ki-be kapcsolhaté

v' Sajat allithatd konfiguracio

v Ugyanaz a modell kilonb6zé
adattipusu jeleket is jol kezel

v" Futhatnak parhuzamosan

v" Sorba kapcsolhatdk 6sszetettebb
muveleteknél
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Funkcidkod alapu vezérlés
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Logical signals
Cv2 V1=0
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~oet the value of Cv2_V1 1o 0, and Cv2_V2 o 1V"

Control logic Physical signals

Cv2_ V1=0

Logical signals

FunctionCode = 102

Cv2 V2 =1

~oet the valve states according to the FunctionCode ,102™
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Funkciokdd alapu vezérlés

Cw2 V2

-PN29

-PNE2

-Cv2 SW1
Caf
Cv2
Logical signals Gontrol logic Physical signals
Cv2 V1=0 rTTTTTTmmTmm T 1 Cv2 V1=0
Cv2 V2=1 ! 1oCcv2Vv2=1
1

Testsequence

1
+Set the value of Cv2_V1 to 0, and Cv2_V2to 1"

Logical signals Control logic

Physical signals
Cv2 V1=0

Cv2.V2=1

1
1
FunctionCode = 102 1
1
1

i Bpp A

,Set the valve states according to the FunctionCode ,102™
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.Set the value of Cv2_V1 to 0, Cv2_V2 to 1 and Cv2_V3 1o 1!"
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Funkcid alapu mérés

Logical signals Control logic Physical signals
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Elényok

v Azonos szoftver és szekvencia futhat kiilonboz6 felépitésl tesztpadokon.

v Jelent6sen kevesebb id6- és energia raforditas tesztpad modositaskor.

v Jelentésen kdnnyebb tesztpad atalakitasi folyamat.

v"Nagyobb attekinthet6ség a mérés és a funkciok leirasanak elkulonuilése miatt.
v Azonos szoftver futhat kiilonb6z6 lokaciok tesztpadjain.

v Jelent6sen kevesebb ismeret sziikséges szekvencia modositashoz.

v" A funkcidalapu vezérlés mas alkalmazasokra is felhasznalhato.
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Koszonom a figyelmet!
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